SKY TRANIC

SKY TRONIC Sp. z o.0.
Wroctawski Park Technologiczny,
ul. Klecinska 125

54-413 Wroctaw
Poland

www.skytronic.com.pl
biuro@skytronic.com.pl

Phone: +48 603 643 600

Nowa, w peini autorska, metoda stabilizacji lotu dronéw
wielowirnikowych


mailto:biuro@skytronic.com.pl

SKY TRANIC

Profil projektu:

Forma sp6tki Sky Tronic : Start-up technologiczny w formie spin-offu z Politechnikg Wroctawska
Kluczowe zasoby : pracownicy naukowi Politechniki Wroctawskiej

Produkty :
-autorski system stabilizacji lotu dronow SkyStaR FLC (Fuzzy Logic Controler),

-system precyzyjnego pozycjonowania RTK GPS (Real Time Kinetic GPS) oraz
-system antykolizyjny

Finansowanie:
DIP (wartos¢ kosztow kwalifikowanych dofinansowania to 1 241 830 PLN)

NCBIR (wartos¢ kosztow kwalifikowanych dofinansowania to 1 813 718 PLN)
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System SkystaF SKY TRNIC
Razlpberry Pi — gIév)v/ne cechy SKY TR@NIC

SkyStaR FLC + Raspberry Pl

* Przetwarzanie obrazow
 Tworzenie map 3D

» Definiowanie bezpiecznych tras lotu
pojazdu

 Wsparcie komunikacji GPS RTK

» Otwartosc¢ na tworzenie
oprogramowania uzytkownika




System SkyStaR cd SKY TR@NIC

SkyStaR FLC — gtéwne cechy

SkyStaR FLC (Fuzzy Logic Controler)

« Zbudowany w oparciu o logike rozmyta (Fuzzy Logic),
« Odpornosc¢ na zmiany masy pojazdu/tadunku,
« Odpornosc¢ na zmiany srodka ciezkosci drona,

« Efektywna stabilizacja lotu w warunkach zmiennosci pogodowej
(porywy wietrzne)

* Mozliwos¢é kontroli bezpiecznego lotu pojazdéw o réoznych

wielkosciach i masach



System SkyStaR cd SKY TRANIC

SkyStaR FLC — gtéwne cechy

SkyStaR FLC

Cechy rozwigzania :

« Stabilny system dziatania niezalezny od
punktu pracy

* Brak koniecznosci zmian nastawien
kontrolera nawet w przypadku zmian punktu
operacyjnego w szerokim zakresie

« Zaledwie dwie nastawy wymagane w petli
kontroli
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SkyStaR FLC —testy SIKY TR@NIC

Testy z dronem w ukladzie
Quadrocopter :
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SkyStaR FLC —testy cd

Testy kontroli lotu z
zmiennym srodkiem
ciezkosci




Hoverbike/Skynamo Aerospace - testy SKY TR@NIC

- ‘Testy stabilizacji lecgcego pojazdu Hoverbike
_za pomocg kontrolera SkyStaR FLC

4
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- Skynamo Aerospace,
www.hoverbike.com.pl

\ \ "
\‘ B\ = v ' S
\ Y )

&

Wyniki testow :

Potwierdzona stabilnos¢ uktadu pomimo zmian punktu operacyjnego
Potwierdzona odpornos¢ uktadu na zmiane ciezaru systemu

Potwierdzony bark wptywu zmian zasilania na poziom stabilizacji (trzykrotna zmiana
zasilania nie wymusita zmian parametrow kontrolera FLC)

Potwierdzona stabilnos¢ dziatania systemu w warunkach duzych wartosci btedow
pomiarowych (jeden z pomiaréw byt dziesieciokrotnie niedoszacowany)
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Podsumowanie (produkt) :

*W 100% polskie, autorskie rozwigzanie bedace alternatywa dla uktadow opartych o kontroler
PID

*Technologia oparta o logike rozmytg (ang. Fuzzy Logic) umozliwia sterowanie niezaleznie od
masy, zmian Srodka ciezkoSci oraz zmiennosci czynnikdw zewnetrznych - mozliwosci
dokonywania oblotow przy zmiennych warunkach pogodowych przy inspekcjach technicznych
infrastruktury krytycznej lub farm wiatrakowych na szelfach morskich przy zmianie pogody lub
transportu ze zmiennym Cargo)

*Bezpieczenstwo rozwigzania wynikajgce z petnej kontroli autorskiej



